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O LABORATÓRIO DE DINÂMICA E SIMULAÇÃO VEICULAR – LDSV está inscrito no Diretorio dos Grupos de Pesquisa no Brasil e tem como objetivo realizar pesquisas e desenvolvimento  sobre o comportamento dinâmico de sistemas mecânicos, aplicadas principalmente ao desenvolvimento e otimização de equipamentos de mobilidade. Entre as áreas de aplicação destacam-se o setor automotivo, metro-ferroviário, agrícola, motociclismo, veículos especiais entre outros. Desenvolve o utiliza ferramentas de modelagem e simulação para projeto e avaliação de desempenho, conforto e segurança. Contribui para a formação e avanço científico, desenvolvendo pesquisa e atividades de inovação tecnológica permitindo a formação de alunos de graduação e pós-graduação através da pesquisa com  bolsas de Iniciação Científica.

Dentre as pesquisas desenvolvidas no LDSV podemos destacar o desenvolvimento de sistemas de realidade virtual para a simulação de trens, a otimização de sistemas de suspensão de veículos, engenharia esportiva e de competição, avaliação de desempenho de conforto e segurança, estudo e desenvolvimento de sistemas de controle, modelagem e simulação de sistemas metro-ferroviários.

O LDSV possui as mais modernas ferramentas numéricas para desenvolvimento das pesquisa em sua área de atuação. Entre elas podemos destacar programas de Sistemas Multicorpos, Elementos Finitos, Sistemas Hidráulicos e Pneumáticos e sistemas de controle e mecânicos em geral.

A proposta deste site é descrever em linguagem simples algumas das atividades de pesquisa realizados pelos Professores associados ao laboratório, resultados dos trabalhos de alunos de graduação e  pós-graduação além de apresentar tópicos básicos e informações gerais para motivação de alunos de graduação e disponibilizar referências e material bibliográfico para estudo e consulta.



http://www.usp.br/ldsv/wp-content/uploads/2014/09/msc_tractor_semitrailer.mp4
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